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Pokyny k navodu

Tento navod na obsluhu poskytuje prevadzkovatelovi bezproblémovi prevadzku, starostlivost
a udrzbu systémov ENESKAmicro 450 alebo 600. Tento navod na obsluhu je suc¢astou systému
a musi byt na mieste pouZitia vidy na dosah ruky.

Ak sa systém ENESKAmicro odovzda tretim stranam, musi sa tieZ odovzdat ndvod na obsluhu.

Pokyny, ktoré sa musia presne dodrzat, aby sa vyligili rizika alebo poSkodenia, s oznacené
nasledovne:

Varovanie!
Varuje pred nebezpecenstvami, ktoré by mohli spésobit vdZne zranenia alebo smrt.

Pozor!
Upozorfiuje na nebezpecenstvo, ktoré by mohlo spdsobit Skody na majetku.

V pripade technickych problémov alebo inych otdzok kontaktujte naSe servisné oddelenie.



Prehlad produktov

\

Obr.1

1 Skluéovadlo 4 Motorovy kabel

2 Drziak 5 Riadiaca jednotka ENESKAmicro
3 Motor

Komplexny prehlad o systéme najdete v kataldgu spoloc¢nosti joke pre povrchova Gpravu, v kapi-

tole ,Hnacie systémy a drziaky”.

Technické udaje

Riadiaca jednotka
ENESKAmicro 450

Pripojky motora

Pripojka napéjania

Max. pocet otacok

Poistka pre pripojku zasuvky
Rozmery (S x V x H)

Hmotnost

Podmienky okolia

Riadiaca jednotka
ENESKAmicro 600

Pripojky motora

Pripojka napajania
Max. pocet otacok
Poistka pre pripojku zasuvky
Rozmery (S x V x H)

Hmotnost

Podmienky okolia

2 pripojky pre bezkefové jednosmerné motory

115/230 V, 50/60 Hz
45 000 1/min

16 A

135 x 235 x 200 mm
3,6 kg

0°Cdo +40°C
10 % az 85 % vlhkost vzduchu

2 pripojky pre bezkefové jednosmerné motory
1 pripojka pre motory s uhlikovymi kefami

115/230 V, 50/60 Hz
60 000 1/min

16 A

135 x 235 x 200 mm
36kg

0°C do +40 °C
10 % az 85 % vlhkost vzduchu



Schvalené motory Max.
pocet
otacok
(1/min)

ENESKAmicro Motor SE3 50 000

ENESKAmicro Motor SE4 50 000

ENESKAmicro COMPACT SE 50 000

ENESKAmicro COMPACT HT60 60 000

ENESKAmicro COMPACT HT60 SMALL 60000

ENESKAmicro COMPACT HT60-XL 60 000

ENESKAmicro COMPACT HT60-D6 60 000

Mikromotor JBM 50 HT 50 000

Mikromotor JBM 50 S 50 000

Mikromotor JENK-250T 25000

Mikromotor JENK-410S 40 000

Mikromotor JNK-261

Mikromotor JNK-351

Cudzi motor Marathon 60 000

Schvalené Max. pocet

redukéné prevodovky otacok

(1/min)

JRG 01 30000

JERG 01 B 30000

Schvalené adaptéry Max. pocet

otacok
(1/min)

JECNOTT 35000

Schvalené Max. pocet

prvky predizenia otacok

(1/min)
JCN 01 35000

Schvalené drziaky s pripojkou (+)

Péasova braska JBS 400

Ruéna pilovacka DIPROFIL Di-Pro FXM-N, Mark Il
Ruéna pilovacka DIPROFIL FPM/ERJ, Mark Il
Ruéné pilovacka DIPROFIL FPT/ER, Mark 11
Ruéna pilovacka FMD/3-2/EM

Ru€na pilovacka JEMM 4

Drziak JEHG 400

Mini ru¢né pilovacky DIPROFIL FMR/E

Spojenie Motorovy kabel
drziak -
motor
(-) ENESKAmicro S
(+) ENESKAmicro S
COMPACT ENESKAmicro HT
COMPACT ENESKAmicro HT
COMPACT ENESKAmicro HT
COMPACT ENESKAmicro HT
COMPACT ENESKAmicro HT
(+) JBM 50 S/EM
(+) JBM 50 HT/EM
(-) JENK-250T/EM
() JENK-410S/EM
(-) NCL-261
(-) NCL-631
(+)/(-) SDE-BH60/EM
Redukcia otacok Pripojka
4:1 (-)
4:1 (+)
Funkcia

Drziaky s pripojenim (-) je mozné pripojit
na motory s pripojenim (+)

Pripojka

(-)

Max. pocet otacok (1/min)
15000

7000 (zdvih)

7000 (zdvih)

8 000 (zdvih)

7 800 (zdvih)

7 800 (zdvih)

30000

8 000 (zdvih)






Bezpecnost

Uréené pouzitie

Systémy ENESKAmicro st uréené vyhradne na brisenie, frézovanie, odhrotovanie a leStenie
pomocou nastrojov uvedenych a schvalenych v katalogu spoloénosti joke.

Systémy ENESKAmicro sa smU pouZzivat iba so schvalenymi komponentmi a prisluSenstvom
(pozrite kapitolu 3, Technické daje).

Pri v§etkych pracach so systémom ENESKAmicro sa nesma prekroéit hodnoty uvedené v tech-
nickych tdajoch jednotlivych komponentov.

Riadiace jednotky ENESKAmicro sa smu pouZivat iba tak, ako je uvedené v tomto navode
na obsluhu. Akékolvek iné alebo z toho vyplyvajlce pouZitie sa povaZzuje za nespravne pouZitie.
Vlyrobca nezodpoveda za Skody spdsobené nespravnym pouZitim.

Vseobecné bezpecénostné pokyny

Aby ste predisli ohrozeniu os6b a Skodam na majetku, VZDY dodrZiavajte tieto bezpe€nostné
pokyny:

e PouZivajte systémy ENESKAmicro len v technicky bezchybnom stave.

* Riadiacu jednotku systému ENESKAmicro umiestnite vidy na bezpeény, protiSmykovy povrch
a chrante ho pred kontaktom s tekutinami.

e Pripraci so systtmom ENESKAmicro vZdy pouZivajte ochranné okuliare, rukavice a ochranu
sluchu.

 Vidy zabezpette dostatoné odsavanie vzniknutych prachovych ¢astic.
* Pocas prevadzky nenechdavajte systém ENESKAmicro bez dozoru.

e Poruchy systému ENESKAmicro sa mozZu odstranit alebo nechat odstranit okamzZite podla tohto
navodu.

* Na jednotlivé komponenty systému ENESKAmicro sa nevztahuji Ziadne zmeny, doplnenia ani
prestavby.

e Jednotlivé komponenty systému ENESKAmicro nikdy neponarajte do vody alebo inych kvapa-
lin.

* NepouZivajte systém vo vonkajSom prostredi.



Ovladacie a zobrazovacie prvky
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Obr.2

1 Sietovy spina¢ 13 | Pripojka B (jednosmerny motor BLDC)

5 Tlagidlo MEM 1 Pr||'301ka'C (m?t9r s uhlikovymi kefami DC,
ak je k dispozicii)

3 Tlacidlo FOOT 15 | Pripojka pre nozny spinac alebo PLC

4 Tlacidlo LEFT 16 | Poistka

5 Displej 17 | Pripojka sietfového spinaca

6 Odkladaci priestor pre drzZiak (ak je k dis- 18 Zobrazenie otacok ako SKUTOCNA hod-

pozicii) nota alebo %

7 Rukovat 19 | Zobrazenie otaéok v stlpcoch

8 | Tlagidlo motora A gp | Oblastozndmeni:
Pripojené motory a nozny pedal

9 Tlacidlo motora B 21 | Zobrazenie funkcie ¢asovaca

10 | Tlacidlo motora A (ak je k dispozicii) 22 | Spina¢ na motore (alebo drziaku)

11 | Otocny regulétor 23 | Nastroj

12 | Pripojka A (jednosmerny motor BLDC)




Prvé uvedenie do prevadzky
Vymena poistky (ak je potrebna)

Riadiaca jednotka je z vyroby nastavena na 230 V a je vybavena dvomi poistkami 2A. Jedna z nich
je planovana ako rezerva. Okrem toho vratane dvoch poistiek 4A.

Pozor!
Pouzivajte iba nasledujlce poistky:

e jemna poistka 5 x 20 mm, TAL 250 V pre 115V
* jemna poistka 5 x 20 mm, T2L 250 V pre 230 V

Obr. 4
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Pripojenie kabla motora

Pozor!

Kabel vidy opatrne zasufite do zasuvky riadiacej jednotky, pricom dbajte na to, aby ste neposko-
dili kontakty a zavity.

* Pripojka A: jednosmerny motor BLDC
* Pripojka B: jednosmerny motor BLDC

* Pripojka C: motor s uhlikovymi kefami DC

Obr.5

Pripojenie motora

Pozor!

Motor a kabel vzdy opatrne zasunte, pricom dbajte na to, aby ste nepoSkodili kontakty a zavity.

Obr. 6

1"



Pripojenie drziaka

Pozor!

Motor a drziak opatrne zasurite, pricom dbajte na to, aby ste nepoSkodili kontakty, hriadel motora,
spojku drZiaka a zavity. Zakazdym pouZivajte dodany nastroj.

Ak pred Gplnym zaskrutkovanim zavitu citite odpor, najskor otacajte sklu¢ovadlo drziaka rukou, az
kym spojka nezapadne.

Obr. 7 (Priklad ilustréacie)

Pripojenie sietového kabla

Obr.8

Spustenie pristroja

Obr.9
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Nastavenie jazyka (ak je potrebné)
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Proces

Zobrazenie na displeji

= ESC = XXXXXXXX =

= ESC = HLAVNE MENU =

- XXXXXX

Jazyk

=ESC = =

> Deutsch

Enilish

Cesky
Espania
[MEM]=Save [C]=ESC

(priklad)

=ESC = =

Deutsch

Enilish

Cesky
Espania

[C]I=ESC

(priklad)

Spat na Gvodn( stranu

18 000

-
- A B C
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Montaz alebo vymena nastroja

Varovanie!

Aby ste predisli zraneniam v dosledku neimyselného otacania nastroja, pripajajte alebo vymie-
najte nastroje iba pri vypnutej riadiacej jednotke!

Varovanie!

Aby ste predisli poraneniam v ddsledku uvolnenych néstrojov, vZdy vlozte nastroje €o mozno naj-
viac do sklu¢ovadla a dodato¢ne nastavte sklu¢ovadlo pre drziaky JEHR 500, JIH 300 a JIR 310!

Pozor!
Pred montazou dokladne vycistite vSetky diely.

Ak je potrebna vymena kliestin: pozrite kapitolu 13, ,Vymena sklu¢ovadla®.

Compact SE, HT 60, HT 60 SMALL, HT 60 XL

AP 2

Obr. 10
HT 60 D6, HT 60-D6 CNC

Obr. 11

14






JERA 270 S

Obr. 15
JIH 300

Obr. 16
JKC 345, JIC 390, JEKC 300, WE4-45, WE4-90

16



JMFC 300 S/300 M

Obr. 18

17



Obsluha

Spustenie a vypnutie nastroja

.
O A B c )
> ¥ )

' MEM'

]
|
O A B c )

pess

Obr. 19
Zvolte smer otacania

Len ak je drZiak schvaleny pre dva smery otd¢ania, mdZe sa zvolit [ava rotécia.

Moznost A:
\
(e | 18000 ot/min| [} /M
R R I =V
’ - A B C
| > =

Obr. 20

Moznost B:

Obr. 21

18
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Vyber motora

Na riadiacu jednotku je moZné sicasne pripojit niekolko motorov, ale na obrabanie je mozné
pouZit len jeden motor!

Automaticky sa vyberie motor, ktory sa naposledy pripojil alebo pouZil na riadiacej jednotke.
Blika tlacidlo motora A, B alebo C patriace k tomuto motoru. V pripade potreby stlacte tlacidlo
motora A, B alebo C, aby ste zvolili iny motor.

Nastavenie otacok

Varovanie!

Aby ste predisli zraneniu alebo poSkodeniu komponentov v dosledku vysokych otacok, nikdy
neprekracujte maximalny povoleny pocet otacok pripojenych komponentov a prisluSenstva.

Pozor!
Aby ste predisli poskodeniu drziaka, zniZte poéet otacok, ak je dfzka vypustu nastroja vaésia ako
13 mm.

Dizka vypustu Otacky
13 mm az 20 mm 50 % schvalenych otacok
21 mm az 25 mm 30 % schvalenych otacok
26 mm az 50 mm 10 % schvalenych otacok
. 18 000 ot/min A
t=1 L—J ‘
PP
A B C
FOOT ‘
— |
MEM
J
\
Obr. 22

ZruSenie blokovania pri 50 000 1/min:

Riadiace jednotky ENESKAmicro 600 s motormi COMPACT HT60 a HT60 small:
» nastavenie 50 000 1/min.

» Stlaéte otocny regulator.

Vly$si rozsah otacok sa uvolni a mozZete ho nastavit pomocou otoéného regulatora (max. 60 000
1/min).

19



Spustenie motora

Obr. 23
Zastavenie motora

A

it/min —l\_l!\_4—

b i

B c| \

Obr. 24

20
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Vyvolanie informacii o nastrojoch

Proces Zobrazenie na displeji

= ESC = XXXXXXXX = [ty iz e

[}
m
(723
o
[}
[}

Rozhranie

- XXXXXX Info. pristroja

Poznamka:

Informacie o prevadzkovych
hodinach, pretaZeni, chybach
a vyrovnavacej pamati kanalov
najdete tu.

- A B C

Spat na Gvodn( stranu

21



Pouzitie nozného rezimu
Pomocou nozného pedalu moézete poc€as prevadzky regulovat otacky nastroja nohou. Tu je mozné
zvolit variabilny pocet otacok medzi 0 a nastavenym poctom otacok.

Spustenie nozného rezimu

XX ot/min

4{. @‘/ir:)z% &

Obr. 25
Ustalenie poctu otacok

‘ @ XX ot/min

1. ::> FIX

—
==

XX ot/min
—> $><

Obr. 26

22
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Funkcia pamate umozniuje uloZit jednu rychlost, jeden smer otacania (lavotocivé alebo pravoto-
¢ivé otacanie) a aktivovani nozna prevadzku pre vsetky tri pripojky (A, B alebo C), takZe nasta-
venia sa zachovajl aj po vypnuti a opatovnom zapnuti nastroja. Ak je aktivovana funkcia paméte
(tlacidlo MEM sa rozsvieti), nastavenia na riadiacej jednotke nie je mozné menit.

Pouzitie funkcie pamite (MEM)

Ulozit nastavenia

" LEFT 39 000 ot/min

A
’ _adll_
3. A B ¢C

d

B
lr_

4, MEM

4 sec ‘
Obr. 27

Aktivovat/deaktivovat nastavenia

|;'> fem! ON
39 000 ot/min L
_adll_
A B ¢ (e
,,,,, ) > (wew|  OFF
B

Obr. 28

23



Nastavenie ¢asovaca

Akonahle je motor v prevadzke bez zatazenia, odpocitava Casovac a motor sa vypne ihned
po uplynuti nastaveného ¢asu. Z vyroby je nastavena jedna min(ta.

Proces

Zobrazenie na displeji

= ESC = XXXXXXXX =

= ESC = HLAVNE MENU =

= ESC

- XXXXXX

Timer

UloZit a skongit

- ESC - =
Cas v minitach
[CI=ESC
=ESC = =
Poznamka:
Mozné hodnoty: OFF (vyp.) -
[MEM]=Save [cl=esc| 120 min.
2.
(MEM C |
W) W
— << t=1
1x 2X

24
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Pouzitie programovatelnej pamatovej riadiacej jednotky (PLC)

Pripojenie PLC

4|' ,@

Obr. 29
Nastavenie funkcii PLC

Proces

Zobrazenie na displeji

= ESC = XXXXXXXX =

= ESC = HLAVNE MENU =

ESC =

£0,9,9,0,0.0,¢

Rozhranie

Aktivovat nastavenie ¢asovaca

=ESC = =
- XXXXXX

- XXXXXX

+

Vstup ovladaca




Proces

Zobrazenie na displeji

=ESC = =

>

[MEM]=Save [C]I=ESC

XXXXXXXXXXXXXX

PLC beznap.kontakt

=ESC =

= ESC = ROZHRANIE =

= ESC

+ XXXXXXX

PLC-vstup

= ESC

[C]=ESC

[_1 Motorovy kanal
[_] Smer otacania
[L.__ 1ot/min

Spét na Gvodn( stranu

PLC

26
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Vymena sklucovadla

Varovanie!

Aby sa prediSlo zraneniam v dosledku neimyselného ota€ania nastroja, pripajajte alebo vymie-
najte naradie a skiu€ovadlo iba pri vypnutej riadiacej jednotke!

Varovanie!

Aby ste predisli poraneniam v désledku uvolnenych néstrojov, vZdy vlozte naradie ¢o najviac
do drziaka!

Pozor!

Pred montazou dokladne vycistite vSetky diely.

Odstrante nastroj: pozrite kapitolu 7, ,Montaz alebo vymena néstroja”

COMPACT SE

Obr. 30
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JIH 300

Obr. 38
JKC 345, JIC 390, JEKC 300, WE4-45, WE4-90

4

TRy
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JMFC 300 S/300 M

©

=
e

Obr. 40
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Udrzba, starostlivost a likvidacia
Riadiacu jednotku by mal raz roéne skontrolovat servis spolo¢nosti JOKE.

Motory s uhlikovymi kefami udrZiavajte, oSetrujte a likvidujte tak, ako je uvedené v prirucke kon-
krétneho vyrobcu.

Sklu¢ovadla ocistite aspon raz tyZdenne a mierne naolejujte.
Drziaky a bezkefové motory znac¢ky JOKE st bezddrzbové.
V§etky komponenty Gistite len suchou, makkou handri¢kou.

VSetky komponenty riadne zlikvidujte a nikdy ich nevyhadzujte do domového odpadu.

RieSenie problémov

Riadiaca jednotka je vybavena spinatom pretazenia. Ked sa spustil spina¢ pretazenia v riadiacej
jednotke, najpravdepodobnejSie sa drziak alebo mikromotor kontinualne zatazovali na maximum.
Motor sa automaticky vypne a nie je zatial mozné ho zapnut. V tomto pripade pockajte asi

3-5 seklnd a potom pokra€ujte v praci s mensim zatazenim néastroja.

33



Porucha/ Pricina Odstranenie chyby

kod chyby

Displej sa * Riadiaca jednotka nie je zapnuta. e Zapnite riadiacu jednotku.

nerozsvieti.

* Napdjanie napatim nie je zapnuté. e Zapnite napajanie napatim.

e Sietovy kabel nie je pripojeny. e Sietovy kabel pripojte k riadiacej jednotke

a k napéjaniu napatim.

¢ Poistka v riadiacej jednotke je e \/lymefite poistku.
chybna.

 Riadiaca jednotka, kable, konekto- * PoSlite nastroj a prislu§enstvo do servi-
ry, kontakty, sietfové spinace alebo su spolo¢nosti JOKE na kontrolu alebo
zasuvky st chybné. opravu.

Motor sa ¢ Motor alebo drZiak boli pretazené. e Zariadenie a prislu§enstvo uz nezatazujte,

nespusti. pockajte 3-5 sekind, potom uz nezatazuj-

o te nastroj a prisluSenstvo maximalne.
Néstroj sa
neotaéa. * Rychloupinacia paka na drziaku je * Namontujte nastroj spravne.
otvorena. e Zatvorte rychloupinaciu paku alebo rych-
e Rychloupinacia hlava drziaka nie je loupinaciu hlavu.
zatvorena.
e Sklu¢ovadlo alebo néstroj je zablo- * Nastavte sklu¢ovadlo
kovany. e Namontujte nastroj spravne.
* Kontakty sl chybné. e Skontrolujte pripojky motora.
e Skontrolujte spojenia medzi motorom
a prisluSenstvom.
¢ Uhlikové kefy st opotrebované. e Vlymerite uhlikové kefy.
¢ Motor, spinaci obvod, kable, pripojky, | Poslite nastroj a prisluSenstvo do servi-
kontakty alebo zasuvky st chybné. su spolo¢nosti JOKE na kontrolu alebo
opravu.

E 1/E3/E4/E5/E6 | Namerany nadprid ¢ Zariadenie a prisluSenstvo uz nezatazujte,
pockajte 3-5 sekind, potom uz nezatazuj-
te nastroj a prisluSenstvo maximalne.

» Skontrolujte v§etky komponenty. Po$ko-
dené komponenty nechajte opravit.

* Restartujte riadiacu jednotku.

* Rozviiite zvinuté kable.

¢ Poslite nastroj a prisluSenstvo do servi-
su spolocnosti JOKE na kontrolu alebo
opravu.

E2 Chyba komutacie ¢ Skontrolujte a opravte spojenia medzi mo-
torom a prislu§enstvom.

* \lymerite chybné kable

E7 Varovanie o nadpride e Minimalizujte pracovny tlak. Nastroj a pri-
sluSenstvo nezataZujte maximalne.

E8 Riadenie je chybné » Restartujte riadiacu jednotku.

Néstroj alebo prisluSenstvo odoslite
do servisu spolo¢nosti JOKE na kontrolu
alebo opravu.
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